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VEHICULE SPATIAL AUTONOME O'lNTERVEMHON DEPENDANT D'UN 
VEHICULE SPATIAL HERE 

DESCRIPTION 

5 La pr^sente invention a trait d un v^hicuLe spatial 

dMntervention dans L'espace, dependant nomaLement d»un v^hicuLe 
de plus 9randes dinensions appeU v^hicuLe mkre^ nais dont it 
peut §tre rendu autonome pour des missions de courte dur^e. 

Les progr^s de I 'exploration spatiale conduisent & la 

10 construction de vdhicules et de structures spatiales inertes dont 
la complexity et la dur^ d'utilisation pr^vue sont de pius en 
plus importantes. II devient alors n^cessaire de pr^voir des 
possibilit^s dMntervention^ notamment de reparation, sur la 
surface exteme de ces corps celestes artificials. 

Selon une conception d^jd connue^ on utilise des 
astronautes engonc^s dans des scaphandres souples, ce qui n»est 
pas sans inconvenient. Preoierement, les d^pldcenents en 
impesanteur sont maLais^s car le plus Uger mouvement entraine un 
basculement d'ensemble de I'astronaute qu'il faut co-Mger. 

2° Deuxitoement, l*atmosph§re respirable quMl faut bien 

maintenir d IMnt^rieur du scaphandre implique line difference de 
pression avec le vide extirieur ; il n'est cependant gufere 
possible de. pressuriser le scaphandre jusQu*d la pression 
atmospherique/ ce qui n6cessiterait I'emploi d*articulations plus 

25 resi St antes, et done plus raides, et rendrait plus difficile la 
flexion des membres et des doigts, qui correspond d des 
mouvements ou le volume interne du scaphandre se r^duit et oD il 
faut done vaincre la pression de I'atmosphere interne. 

Pour cette raison, on gonf le les scaphandres d 30^0X 

30 de la pression atmospherique. La depressurisation que 
I'astronaute doit affronter n^cessite une acclimatation assez 
tongue tout en reduisant ses possibilit^s de travail. Cheque 
sortie dans l*espace est done dans ces conditions une operation 
penible, qui ne peut s'effectuer qu'd au moins deux personnes 
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pour des raisons de s6curit4. 

Troisl^nement^ les astronautes doivent rev§t1r leur * 
scaphandre dans un sas inutilisable k d*dutres fins et qui 
correspond done k un volume mal enploy^. 
5 LMnvention peraiet d»*viter ces Inconv^nients h I'aide 

. d'un v^hlcule qui coaiprend en partlcuLler une coque rigide dans 
laquelle 11 est possible d'dtabllr la presslon atmosph^rlque. Les 
Mnlpulatlons sont alors effectu^es par des appendices artlcuUs. 
minis d*out1ls renpllssant les nSnes fonctlons que les bras. 

10 L'occupant du v^hlcule n»a done k sublr aucune contralnte 
physlologlque n1 h exercer d^efforts nusculalres laportants, 
Enfin, I*^qu1l1bre dynamlque de l*ensemble est beaucoup plus 
stable car les appendices restent ladooblles lors des nanoeuvres 
d*approche du v^hlcule d* Intervention vers la zone oCi son action 

15 est requlse, et lis peuvent n»§tre mis en marche que lorsqu*un 
ancrage satlsfalsant du v^hlcule d* Intervention a M effectud 
sur la structure oO 11 faut effectuer cette intervention. 

CoBBe le v6h1cule d'interventlon est de plus grandes 
dimensions qu*un scaphandre souple^ I'occupant peut y p^n^trer 

20 par une porte d^coupte dans son f lane et qui peut §tre ouverte en 
meme temps qu*une porte d^coup^e dans la parol du v6hicule m^re. 
Quand cette operation est effectu^e, I'1nt6r1eur du v^hicule 
d* intervention et celul du v^hicule m^re torment un milieu 
continu pour peu que des moyens d'6tanch61t« au vide alent «t6 

25 pr^vus ; 11 est possible d*acc6der au v^hlcule d* Intervention d 
parti r de n'importe quelle pl^ce du v^hlcule mkre, ce qui 
supprlme la n6cess1t6 d'avoir un sas sp^clalement consacr^ a ce 
but. 

L*1nvent1on conceme plus pr^clsfoent un v^hlcule 
30 spatial autonone d' Intervention caract^r1s6 en ce quMl comprend 
une coque rigide ^anche au vide d6l1m1tant un habltacle pouvant 
contenir un astronaute, des disposltlfs d* alimentation de 
l*hab1tacle en gaz respirable et en ^nergie^ des propulseurs 
assurant le ddplacement du v^hicule dans l*espace, des appendices 
35 saillant hors de la coque et permettant I'ancrage de ce v^hicule 
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sur une structure spatiale et des actions sur cette structure^ et 
un syst^ne de pUotage du v^hicuLe dans L*hab1tacLe« Elle 
concerne ^alement un v^hicule spatial mkre dont depend ledit 
v^hlcule d'lnterventlon, caract6r1s6s en ce que les deux 
5 v^hicules cosprennent chacun une porte d*entr£e*sortie dtanche^ 
un syst^me d'accolage de l»un k l*autre dans une position ou les 
deux portes sont tace d face^ le v^hlcule d» Intervention restant 
en dehors v^hicule »frre^ un disposltlf d*i(tdnch6it6 entre les 
' deux v^hlcules ^tabli autour des deux partes et un dlspositif de 
10 verroulllage du dlspositif d'accolage. 

On va 6 present d^crire l*1nvent1on plus en detail d 
I 'aide des figures suivantes donnies d titre illustratif et non 
limltatif, paml lesquelles : 

- La figure 1 repr^sente une vue gin^rale de 
15 L' Invention, 

- la figure 2 repr^sente une coupe longitudinale du - 
v4hicule spatial dMntervention, 

- la figure 3 est un agrandissenent de la figure 2, 

- la figure 4 repr^sente un detail de realisation que 
20 l*on peut adopter pour le v^hicule d* intervention, 

- la figure 5 illustre une confomation possible 
d'appendices articul^s pour le v^hicule spatial, 

- la figure 6 repr^sente le node d*accrochage et 
d'accolage du v6hicule d' intervention sur le v^hicule mkre, 

25 • ^-a figure 7 est une vue de c5U suivant la ligne 

VIl-VIl de la figure 6, 

- la figure 8 est une coupe de la figure 6 selon la 
ligne VIII-vill, et 

- la figure 9 est un detail de construction 
30 envisageable pour le v6hicule d' intervention. 

failure g6n6rale du v^hicule d* intervention selon 
IMnvention apparaft^ au nieux sur la figure 1. Ce v6h1cule se 
compose d"une coque 1 rigide de forme ovoide <^tanche au vide et 
qui peut €tre en nat^riau Uger metallique ou composite (fibre de 
35 carbone), d I'exception 6*m de ses bouts qui est occupy par une 
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coupoLe hteisph6r1que transparente 2, par exempLe en Plex'iglas. 
La coque 1 d^ilnlte un espace cLos ou habltacle 3 dans lequel se 
trouve un astronaute A. L'habitacle 3 est d la pression 
atnosph^rique et $a temperature correspond & celle que L*on 
rencontre k la surface de la Terre ; I'astronaute A n»a done pas 
besoin de v^teaents de protection particuliers. 

La coque 1 est en effet recouverte d»un rev§tenent 
superficiel enpSchant une absorption excessive des rayons 
solaires. Un store 27 peut aussi fitre pr*vu sur l»int*rieur de la 
coupole 2, d6ployable Manuelleinent et. en forme de calotte 
h^misph^rique forage de panneaux t^lescopiques en secteurs de 
surface sph^rique 28 articuUs autour de deux charni^res 29 
Lat^rales (figure 9). 

La coque 1 est unie d'appendices articuUs 5 et 6 qui 
peuvent prendre diff^rentes configurations et apparaftre en 
nombre variable. Ici, on a repr^sent^ deux appendices inf^rieurs 
5 et deux appendices sup^rieurs 6 situ^s syn(&triquement k gauche 
et & droite du v^hicule, Les appendices inf^rieurs 5 sont 
terminus par des crochets ou des dispositifs analogues pernettant 
d'assurer L*ancrage du v^hicule d'intervention h une structure 
spatiale sur laquelle une operation de maintenance doit §tre 
effectu§e ; les appendices sup^rieurs 6 sont terminus par des 
outils divers de nanutention tels que des cUs ou des pinces. Un 
gant souple 7, traversant la coque 1 entre les deux appendices 
supdrieurs 6, permet si n^cessaire une intervention nanuelle de 
I 'astronaute A. Uh projecteur 14 fix6 & l*ext6rieur de la coque 1 
^claire la zone de travail lorsque le v^hicule se trouve dans le 
c6ne d* ombre de la Terre. 

Les appareils pernettant d'assurer les fonctions 
vita les du v^hicule sont disposes dans une hotte 8 derri&re 
l"astronaute A. Si nteessaire, le v^hicule d'intervention peut 
§tre reli^ au v^hicule spatial m^re N par un osbilical 9 qui peut 
§tre une simple liaison m^canique de s^curit^ ou au contraire 
§tre compost de conduites d'approvisionnement et de communication 
transmettant en particulier au vaisseau m^re K ce que 
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I'astronaute A wit au noyen damages rccueUlies par unfr caD^ra. 

L'astronaute A sMntroduit h I*int6r1eur de I'habltacle 
3 par une porte 10 de forme circulaire d^coup^e dans la coque 1 
et disposde entre les appendices 5 et 6 et le gant 7.. Dans la 
5 realisation d^crite ici^ le v^hicule d* intervention est privu 
pour lin seul hoame. Son encombrement interne longitudinal est 
d*environ 170 on ; le dian^tre int^rieur de la coque 1 est 
d'environ 70 en. L'enconbrenent exteme est d*environ 180 cm en 
longueur, 100 cm en largeur et 120 cm en profondeur 

10 O^autres details apparaissent sur la figure 2. 

L'astronaute A est assis sur un sidge 13 et commande les 
Evolutions et le fonctionnement .du vEhicule sur un pupitre 11 
relie par LMntermMiaire d'un cSble «lectrique 12 d des 
appareils situEs, pour nosbre d'entre eux, d lMnt6rieur ou d 

15 proximity de la hotte 8, On ne repr^sente toutefois pas U; detail 
des connexions Electriques. 

A la place d'un pupitre 11 en clavier d touches conme 
on a represents ici, on peut aussi envisager des mEcanisnes 
utilisant des Leviers de direction, conme pour les avions. 

20 l-es evolutions du v^hicule d* intervention sont 

conmanddes par trois groupes de tuyeres, situEs sur les flancs 
gauche et droit de la coque 1 et derri^re la hotte 8 ; ces 
groupes sont places dans un plan auquel appartient le barycentre 
de I 'ensemble. Chaque groupe lateral comprend cinq tuyeres. Une 

25 perpendiculBire k la coque permet des mouvements de translation ; 
les quatre autres, tangentes d la coque 1 et ejectant des gaz 
vers le haut, le bas, l*avant et l»arriere permettent d*effectuer 
des mouvements de rotation ou de translation, Le groupe situe d 
I'arriere de la hotte 8 coi^>rend deux tuydres ejectant des gaz 

30 vers le haut et le bas. Dans cette realisation precise, les 
tuyeres se repartissent done par paires, les tuyeres d*une mSme 
paire ejectant des gaz dans des sens opposes de maniere d pouvoir 
realiser des mouvements antagonistes* Une paire de tuyeres 22 
situee e l*arriere de la hotte 8 ejecte des gaz vers le haut ou 

35 vers le bas du vehicule et produit un mouvement de tangage de 



celui-cl ; deux autres paires de tuyeres 23 et 24, dispos^es 
respect Ivement sur les f lanes gauche et droit de la coque ^, 
^jectent des gaz en direction verticale et produisent 
eventuellement sur le v^hicule un aouvement de roulis ou vertical; 

deux autres paires de tuyeres 25 et 26 dispos^es respect iveoent 
sur Les f lanes gauche et droit de la coque 1 *jectent des gaz 
vers Pavant ou vers l*arri^re Ai v6hicule et produisent 
^ventuellenent sur celui-ci un nouveAent de lacet ou frontal. Une 
paire de tuyeres 27 situ^es aux a§Ms endrolts ^jecte des gaz en 
direction lat^rale et produit done un nouvement lateral. Les 
d^placements de translation verticale ou frontale sont er^endr^s 
par des Ejections sinultan^es de gaz de iii§iBe importance dans le 
•Sne sens par deux paires de tuyeres associ^es, ceux de rotation 
de roulis ou de lacet par des Ejections successives en sens 
opposes par deux paires de tuyeres associ^es. 

D'autres configurations de tuyeres sont ^videnment 
possibles pour assurer ces Douveaents. 

La hotte 8 contient en parti cu tier un circuit de 
renouvelle»ent d'atmosph^re 30 qui conprend essentiellement une 
bouteille d'air respirable et des canalisations pour alinenter 
continue I lement l*habitacle 3 en air respirable et absorber I'air 
vici*. La hotte 8 eoaprend ^galeraent une pompe 31 qui fait 
circular continuellenent un fluide caloporteur dans des tuyaux 
disposes dans la coque 1 et qui apparaissent sur la figure 3, ou 
l»on observe, noul^s d IMnt^rieur de la coque 1, un r^seau de 
tuyaux 41 g6n6raleaent circonf^rentiels et m r^seau de tuyaux 42 
g^n^ralement longitudinaux. Les deux r^seaux 41 et 42 sont situ6s 
d des profondeurs diff^rentes de la coque 1 et se retrouvent h 
IMntdrieur de I'enseable cte eelle-ci d I'exception bien entendu 
de la coupole 2 et de la porta 10 ; quelle que soit la position 
du Soleil, le fluide caloporteur parcourant ces deux r^seaux 41 
et 42 perRet de relier les zones ^clair^es et les zones h I'oinbre 
et contribue done h ^aliser leurs tenp^ratures. 

La hotte 8 contient en outre, ce que l»on n*a pas 
repr^sent^ ici, les sources d*approvisionnement en ^nergie 
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notamment ^lectrlque n^cessa-ire pour un fonctionneoent correct du 
v6hicute 1» Elle petit encore contenlr une centra orient^e vers 
I'arriftre pour suivre les n^andres de I'onbllical 9 et pr6venir 
tout incident lul survenant et un systtoe de communication avec 
Le vdhicuLe m^re M. 

Un detail suppl^mentaire de construction du v^hicule 
dpparatt sur la figure 4. 11 concerne le gant souple 7, qui est 
fix* h I'extrteit* d'une nanchette 45 tubulaire traversant la 
coque 1 d c6t* du pupitre 11. L*int«rieur du gant souple 7 
communique avec l*habitacle 3 et se trouve done pressurise, ce 
qui entratne LMnconvdnient d^jS «entionn6 quMl est difficile de 
vaincre cettc pression et de repLier les doigts quand 
I'astrmaute A y glisse la main. Pour ^viter des manipulations 
excessivement fatigantes, la nanchette 45 est garnie d'un 
diaphragme 38 autour d'une ouverture centrale 37 d6limit6e par 
une couronne 39 en caoutchouc. Un tube d*aspiration 41 longe 
I'ext^rieur de la manchette 45 dans la coque 1 avant de la 
traverser et de d^boucher en une extr^mit* 40 a IMnt^rieur de 
celle-ci, entrc le diaphragme 38 et le gant" 7. Son autre 
extrtoit* 43 est enfonc^ dans une poire d'aspiration 44 en 
caoutchouc. Un clapet 42 muni d'une vis est log6 dans le tube 41 
de manidre k n'autoriser une circulation d'air que vers la poire 
44 lorsque la vis est ferm^e. 

Quand L'astrbnaute A veut se servir du gant 7, il 
introduit l*avdnt-bras dans I'ouverture centrale aprfes I'avoir 
agrandie en allongeant la couronne 39 avec les doigts de son 
autre main. II relSche ensuite la couronne 39 qui se moule autour 
de a*avant-bras et presse la poire 44 dont I* air bloqu* par le 
clapet 42 s*6coule autour de la seconde extrteit^ 43 du tube 41 ; 
le relSchement de la poire aspire I'air contenu dans le gant 7 
par le tube 41. U r«p6t1t1on de ces operations permet d'obtcnir 
une certaine d^pressurisation localis6e qui facilite 
l*utilisation du gant 7. Le desserrage de la vis du clapet 42 
permet ensuite de faire cesser cette d^pressurisation. II est 
egalement possible, selon un mmie de realisation qui est 
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cependant mins avantageux, de renoncer A ce dispositif au profit 
d^une d^pressurisation de courte dur*e d environ 700 ni Hi bars de 
L'ensemble de l*habitacLe 3 que I'organisne peut accepter sans 
contrainte de dur^e» 
5 La figure 5 repr^sente un des appendices utilises pour 

les Manipulations. II coiaprend un bras 5^, un avant-bras 52 et un 
poignet 53. Uie extrtoit^ db bras. 51 est log6e dans un receptacle 
54 iiik sur la surface ext^rieure de la coque 1 oCi e lie est 
articulte en 55 autour d*un axe transversal : le bras 51 est done 

10 nO suivant un vouvement de rotation vertical. Son autre extr^mit^ 
poss^de une articulation 56 perpendiculaire d la pr^c^dente 55 
autour de laquelle l*avant*bras 52 tourne par un mouvement de 
direction g6n6rale transversal. Le poignet 53 est articul^ h 
I'extrtaite de I'avant-bras 52 autour d'une troisitee 

15 articulation 57 dans le prolongenent de I'avant-bras .52 et qui 
conf^re done au poignet 53 un nouvement de torsion par rapport d 
l*avant-bras 52. Le poignet 53 possdde un outil 58 tel qu'une 
pince d^bouchant dans le pupitre 11. Les trois articulations 56^ 
57 et 58 sont conBand^es par des noteurs pas h pas 59 par 

20 I'interoiMiaire d'engrenages rMucteurs 60 ; les lignes qui 
pernettent de les commander, de m§me que l*outil 58, k parti r du 
pupitre 11, ne sont pas representees. 

II faut cependant noter <)ue les appendices 5 et 6 
peuvent prendre des formes tr^s diff^rentes comme le montrent les 

25 realisations actuelles d'appareils de teiteanipulation. 

On passe maintenant au conmentaire des figures 6 d 8. 
La figure 6 repr^sente, suivant une coupe analogue a celle de la 
figure 2, le v^hicule d* intervention amarre entre deux nisstons 
dans un renfoncement 71 de la paroi 72 du v^hicule m^re H. La 

30 porta 10 dU v6hicule d' intervention est dispos6e face d une porte 
principale 73 decouple sur la paroi 72. La porta principale 73 
est munie d*un arbre central 74 la traversant de part en part, 
dont une partie extr§me d^bouchant k l*interieur du vehicule n^re 
n porte un volant 75 et un premier croisillon 76 dont les quatre 

35 barres s*etendent radialement un peu au-delS de la porte 
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princlpaLe 73 ; l*arbre 74 tourne par rapport h la porte 
principale 75, et son autre extrteit^ dormant sur L'ext^rieur du 
v^hicule Biftre 11 porte un autre volant 74* . 

La porte 10 du v^hicule dMntervention est nunie de 
facon analogue d*un arbre 91 mun\ d'un volant 92 et d'un 
5 crolsillon 93 sur une partie d^bouchant hors de la porte 10 k 
lMnt6rieur da v^hlcule d* intervention. L*arbre 91 d^bouche 
^alesent ^ i*ext6rieur du v6hicule d' intervention et porte un 
autre volant 92'. Les deux arbres 74 et 91 sont ^videmDent 

entour*s d*un joint torique d"^tanch6it«, Vespectiveiiient 97 et 
10 98. 

Par suite de la rotation des volants 75 et 92, les 
extrtoit^s des croisi lions 76 et 93 peuvent, selon le cas, entrer 
dans ou sortir de quatre fentes r6f«renc6es respect ivenent 79 et 
80 situdes respect iveoMsnt sur lMnt6rieur de la parof 72 du 

15 v^hicule m^re H et sur I'interieur de la coque 1 du v6hicule 
d* intervention autour des portes 73 et 10- Quand une des barres 
du croisi lion 76 de la porte principale 73 atteint le fond d'une 
fente correspondante 79, elle vient toucher un contact ^lectrique 
82 et ferae un circuit dlectrique. Ces details apparaissent plus 

20 sp6ciale«ent sur les figures 7 et 8. 

On revient naintenant d la figure gin^rale 6 pour 
conoenter d*autres details de construction. Tout d'abord, un 
positionneoent face a face des deux portes 10 et 73 est assure 
par un Boyen de centrage qui peut §tre constitu^ par une couronne 

2 5 83 portent un si I Ion de section conique 84 et qui est dispose sur 
-le vehicule d* intervention de*i»aniere concentrique k sa porte 10. . 
Une couronne conique 85 dispos^e sur la paroi ext^rieure du 
vehicule mere, concentrique d la porte principale 73, peut 
pto^trer dans le si I Ion 84 et assurer ainsi le positionnenent 

30 souhaiti par centrage. 

La couronne 83 possMe encore une face plane qui est 
utilise pour naintenir I'^tanch^it^ de IMnt^rieur du vehicule 
m^re K et du vehicule d* intervention accol^s quand les portes 10 
et 73 sont 6ttes : les v^hicules sont alors accol^s et elle est - 
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en contact avec un joint circulaire 86 ft Uvres, dispose sur La 
parol ext^rieure du v6hicule mkre.n autour de La porte prlncipaLe 
73. 

Quand Les deux v^hicuLes ne sont pas accoUs^ les 
portes 10 et 73 sont 6vide»ment instaLL^es ; La tranche Lat^raLe 
de chacune d'entre eLLes est pourvue d'une flprge portant un joint 
d'6tanch6it^ cIrcuLaire r^f^renc^ respect ivement 87 et 88 et qui 
est coMprin^ par la coque 1 ou par la parol 72. 

L*accoLage des deux v6h1cuLes, r^alls^ par la 
penetration de La couronne conique 85 dans Le siLLon 84, est 
naintenu par des verrous formes chacun d'un v^rin 100 dispose sur 
la face extdrieure de La parol 72 et qui projette un doigt de 
verrouillage 101 en direction du trou 102 d*une oreiLLe 103 fixe 
sur la face exterieure de la coque 1. Le trou 102 presente une 
entree conique pour faci liter I'introductiondu doigt 101. Mn 
seuL de ces ensenbLes est represente ici, aais il est evident 
qu'il doit y en avoir pLusieurs, par exemple six, disposes autour 
des portes 10 et 73. Le verin 100 est coromande elect riqueroent au 
Boyen d'une ligne 104 qui le relie ft un mo/en de connande, nais 
un enbranchenent 105 de cette ligne 104 aboutit au contact 
eiectrique 82. 

On va naintenant decrire les operations necessaires ft 
L'astronaute pour penetrer du vehicuLe mere M dans Le vehicuLe 
d* intervention, le systftme etant comaie on L'a decrit et 
represente figure 6. 

L'astronaute ouvre tout d'abord la porte principaLe 73 
ft L*aide du volant 75 ; le croisilLon 76 est mis en rotation et 
sort des fentes 79 ; aucune action n'est plus exercee sur Le 
contact eiectrique 82, ce qui provoque dans la ligne 105 un 
signal s'opposant desomais au retrait du doigt de verrouillage 
101. Quand le croisillon 76 est cocBpietenent degage, l'astronaute 
depose la porte principaLe 73 et degage son croisillon 93 des 
fentes 80 en tournant Le volant 92'. La porte 10 du vehicuLe 
d* intervention peut alors etre 6tee et posee dans Le vehicuLe 
d* intervention, l'astronaute penetre alors dans I'habitacLe 3 et 
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renct alors successiveoent les portes principale 73 du v6hicuLe 
mkre et 10 du v^McuLe d'intervention par des operations Inverses 
en tournant tes volants 75» et 92 jusqu'ft ce que Lc croisUton 76 
de la porte principale 73 cntre en contact avec le contact 
5 eiectrique 82 ; les doigts de verrouillage 101 peuvent d^soroais 
§tre r^tract^s, autorisant ainsi I'autonomle du v6h1cule 
d* Intervention. 

Quand sa mission est termin^e, le v^hlcule 
d* intervention est rapproch^ lentesent du v^hicule mfere, pto&tre 

10 dans le renfoncement 71 et le positionnement dans le si I Ion 
conique 84 s'effectue. On projettc ensuite les doigts de 
verrouillage 101^ et quand l^accolage est r^alis^^ les portes 
peuvent . §tre ouvertes du v^hicule mhre, co&me on l*a vu 
' prfc^denment, ou par I'astronaute 4 I'int^rieur du v^hicule 

15 d* intervention, successivement au noyen des volants 92 et 75\ 

II est Clair que pour ce syst^e d'accostage et de 
verrouillage coMDe pour les autres caract^ristiques techniques de 
I'invention, de nonbreux ^ivalents peuvent §tre facilement 
trouv^s. On pburrait par exenpLe penser k un syst^me d'aprfes 

20 tequel les deux portes 10 et 73 seraient 6t§es et remises 
sinultan^ment, de fa^on analogue d ce qui se fait dans le cas de 
conteneurs qu'il faut decoupler h des enceintes contenant des 
produits radioactifs et que I'on manipule par I'interm^iaire de 
boltes k gants. Toutefois, les probUaes c^i se posent ici ne 

25 sont pas les aSnes puisquMl existe moins de risques de 
contamination et quMl faut avant tout r^aliser une ^tanch^it^ 
avec des conditions de securit^s appropri^es, ce qui fait que les 
solutions de ce donaine technique different ne sont pas forc^ment 
les meilleures ici. 

30 L« v«iicule selon I'invention est done un 

perfectionnement^ sensible des scaphandres employ^ auparavant 
pour les raison? ^nonc^es plus haut et aussi parce que sa 
conception peut facilement ttre rendue avantageuse du point de 
vue ergonomique : une coupole htoisph^riquc 2 telle que celle 

35 representee autorise un large champ de vision, et un pupitre 
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horizontal 11 dispose devant la poitrine de I'astronaute A assis 
ne requiert pas une coque 1 de plus grand dian^tre. II doit 
grandement facUiter les missions d*entretien, de reparation et 
d' inspection dans l*espace. On peut aussi pr^voir que les 
5 astronautes au travail, Roins fatigues et ^rouv^s par Les 
conditions de l*espace, devront ftre relay^s noins souvent. 

Gnfin, 11 peraet de r^allser un gain de poids 
iBportant, puisque sa Basse est ^valu^e & 400 kg environ et que 
l*ensemble des installations qu'ii doit renplacer a une Basse de 
10 plus d*une tonne. 
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REVINDICATIONS 

1. V6h1cuLe spatial autonom d' intervention^ 
caractdris* en ce qu»U comprend une coque rigide . (1) ^tanche au 
vide d^Linitant un habitacle (3) pouvant contenir un astronaute 

5 CA)^ des disposltifs d'aliBentation (30) de I'habitacle &i gaz 
respirable tt en ^rgie, des propulseurs (21 d E6) assurant Le 
d^placenent Am v^hicule dans I'espace, des appendices (5^ 6^ 7) 
sailtant hors de la toque (1) et permettant I'ancrage de ce 
v^hicule sur une structure spatiale et des actions sur cette 
10 structure^ et xm syst^oe de pilotage (11) du v^hicule dans 
I 'habitacle (3). 

2. Vihicule spatial autonone d*intervention seloh la 
revendication 1^ caract«ris6 en ce que la coque (1) est ovoTde, 
rounie d'une coupole transparente (2) &. un bout^ et que 

15 I'habitacle (3> peut contenir un seul astronaute. 

3. Vihicule spatial autonooe dMntervention selon la 
revendication 1 ou 2, caract^rise en ce que la coque (1) renfenne 
des circuits hydrauliques (41^ 42) d'^galisation des 
temperatures* 

20 4. Vehicule spatial autonome d* intervention selon I'une 

quelconque des revendi cat ions 1 i 3^ caracteris^ en ce qu^un des 

appendices (7) est un gant souple. 

5. Vehicule spatial autonone d' intervention selon la 

revendication 4^ caract^ris^ en ce quMl conprend une nanchette 
25 C45) nunie d»un myen d'aspiration d'air (46 & 48) dispose entre 

l*habitacle et le gant et errant une depression k I'interieur de 

celui-ci. 

6;. vehicule spatial autonome d* intervention selon l^une 
quelconque des revendlcations 1*5^ caract^rise en ce que l»un 
30 au "oins des appendices (5, 6^ 7) est compose de parties 
articuiees (51^ 52^ 53) • 

7. vehicule spatial autonome d* intervention defini dans 
I'une quelconque des revendications precedentes^ et vehicule 
spatial mere (n) dont depend ledit vehicule d'intervention. 
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caract^ris^ en ce que les deux v6h1cules comprennent chacun une 
porte d'entr^e-sortie (10^ 73) ^tanche^ un syst^me d'accolage (83. 
d 85) de L'un d I'autre dans une position ou les deux pontes (10^ 
73) sont face & face^ Lc v^hicule d» intervention restant en 
5 dehors du v^hicule mkre, un dispositif d'^tanch^it^ (83^ 86) 
entre les deux v^hicules 6tabli autour des deux portes (10^ 73) 
et un dispositif de verroulllage (100 k 105) du dispositif 
d*accolage (83 A 85) » 

8. V^hlcule spatial autohome d* Intervention et v^hlcule 
10 spatial ndre selon La revendication 7, caract^risd en ce que les 
portes (10^ 73) d*entr6e-sort1e sont chacune pourvues d'un 
systtoe peraettant de les ouvrlr et de les feroer de IMnt^rleur 
cotone de I*ext6r1eur dU v^hicule respectif . 
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